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원격측정 비가시비행 도심비행 원거리수송





농산물작황조기예측

농약살포량최소화

토양-비료최적화

적기수확가능





원격조종
(RC→안정화)

자동조종
(위성항법→영상항법)

자율비행
(학습기반→?)

비도심시계
비도심시계밖
(UTM, LTE/5G)

도심시계밖
(UTM, N:N통신, 자율비행)

화물10kg 화물50kg 승객200kg 승객1,000kg















• 1,000km 장거리, 통신차단비행, 정밀타격



• 기존대공방어체계에매우취약



• 취미용, 개인용드론을테러용으로개조

• 수류탄, 40mm 유탄, 박격포탄등에안정핀을달아투하

• 공격범위가제한적

• 개인화기등으로제압



• 민수상업용드론을개조해군사용으로사용

• 가격대성능비달성 : 20,000$ vs 2,000,000$

• 장거리, 정밀타격가능

• 기존의방공체계로탐지및제지가매우힘듬



탐지기술

식별기술 무력화
기술

드론보안체계



RCS 0.01𝑚2 크기기준

☞ 드론탐지센서 운용방식별 장단점 비교 결과 복합센서 운용 효과적임





라디오통신

Level 1

우발적/상용

높은탐지확률

Level 2

고의적/상용

Level 3

고의적/개조

Level 4

고의적/완전자율

레이더

영상

☞ 테러 목적의 Level4 위협수준에 대비하기 위해 탐지장비 복합센서 필수적임

낮은탐지확률















분야 품목 국산화현황 기술수준

탐지 레이더 - 방산기업국산화완료
- KAIST/DGIST/ETRI 연구개발중

- 레이더기술취약
- 방산, AESA를 KFX사업으로개발중

EO 양산단계 세계적수준

IR 고해상도 IR카메라개발중(방산) 고해상도기술필요(HD 1280x960급이상)

RF 스캐너 관련기술은확보 세계적수준

레이더+EO+IR ETRI/한화개발중 연구개발단계

식별 식별신호기반 국산화완료단계 제도적문제선결이필요

통신신호분석 체계적연구미비 초보적연구개발단계

무력화 RF/GPS 재머 국산화완료 세계적수준

GPS 스푸핑 연구개발단계 - 신호생성은국내기술기반취약
- 시스템개발은기술력확보

조종권탈취(통신) 체계적연구미비 초보적연구개발단계

대공화기 군무기전용가능 세계적수준

HPM
(high power micro waves)

체계적연구미비 - 국방기술전용필요
- 장단점이확실해조심스런접근필요

레이저 연구개발단계 세계적으로시작단계기술

해킹(온보드시스템) 초보적연구개발단계 체계적접근이필요

통합시스템 방산기업등이판매중 운용경험이전무



구분 2015 2016 2017 2018

구분 2015 2016 2017 2018

구분 2015 2016 2017 2018

44 53

103

233

33 43
86

191

2015년 2016년 2017년 2018년

응답 기업 수 공중 분야 기업

1억원 미만,32

10억원

미만, 82

100억원 미만, 

35

1,000억원

미만, 4

매출없음, 38

박사

5.6%

석사

22.9%

학사

62.1%

기타

9.4%



국토정보공사 기상청

국토지도맵핑하이브리드드론 기상관측용멀티콥터드론

해양환경감시하이브리드드론

국립수산과학원 부산환경청







<기체제작사국산부품미사용사유> <부품사국산화미착수사유>



시장부족/경제성미흡 기술력부족

전기모터 ESC

프로펠러 프레임

배터리 서보모터

GPSGCS

탑재컴퓨터

탑재SW

모뎀/통신
장비

짐벌

항법센서

영상장비

국산화율적용품우선구매, 농기계
보조금연계

국산화개발, 원천기술확보

국산제품품질인증제도구축, 국산부품통합장터



영상모듈 영상처리모듈-암호화 통신모듈 (5G/LTE)

: 단순부품첨단융합부품으로주력제품을타겟팅

 HD 이상급의 IR모듈 + 초고속영상coding + 디지털-광대역-실시간통신장비

AI Chip

인공지능반도체

탑재임무컴퓨터 자율지능드론개발

공공수요

코딩교육

첨단드론

지능형반도체개발
무인이동체
원천기술

브릿지프로그램 보급사업





(1단계)
원격탐지 기반, 

단순근거리업무

(2단계)
복합임무, 원거리, 

장기간업무

(3단계)
화물, 승객수송



구분 헬리콥터 eVTOL

형상

프로펠러 주로터 1, 꼬리로터 1 수직방향으로 4개이상

추력 내연기관엔진 전기모터

동력원 화석연료 전기배터리/연료전지

조종방식 조종사탑승 자율비행 (자동비행)

: New 100B$+ Market?



구분 멀티콥터 복합형 틸트형

형상

구현시기 즉시 중기 장기

속도 70~120kph 150~200kph 150~300kph

비행거리 50km 500km 500km

비행영역 도시내 도시간 도시간

단점 비행시간 비행속도 안전성

전기동력문제해결이선결과제

리튬-이온배터리 리튬-공기배터리연료전지





경제성 안전성 친화성(소음) 인프라제도

원천기술, 기체(부품)개발, 인프라구축통합로드맵필요










